SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ELEKTRYCZNYCH

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot zamowienia:

INSTALACJI ZASILAJACYCH KOMPUTERY ORAZ MODERNIZACJA ROZDZIELNIC
ELEKTRYCZNYCH

KOD CPV 45310000-3

1.2 Zamawiajacy:

POWIATOWY URZAD PRACY W KRASNYMSTAWIE
22-300 KRASNYSTAW UL. MOSTOWA 4

1.3 Jednostka projektowa:

ZBEOL" s.c. Tuligtowy 4 22-300 Krasnystaw
mgr inz. Leszek Szeniak

1.4 Dokumentacja projektowa:
Projekt wykonawczy instalacji elektrycznych
1.5. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna przeznaczona jest do stosowana jako dokument
umowny przy zlecaniu i realizacji rob6t objetych zadaniem jak w punkcie 1.1.
Niniejszy dokument, jako element sktadowy catej dokumentacji nie moze
funkcjonowaé samodzielnie, a musi by¢ rozpatrywany tgcznie z dokumentacja
technicznag

1.6 Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng.

Zakres robot obejmuje:

- demontaz tablic pietrowych TB-1, TK,

- demontaz rozdzielnicy TP i RG

- utozenie ciggow korytek kablowych

- montaz tablic TB-1 i TK, rozdzielnicy RG +TP i wytgcznika p.poZ.
- montaz skrzynek uktadu sterowania dimeréw

- montaz korytka instalacyjnego i rur elektroinstalacyjnych

- utozenie w listwach i w rurach kabli i przewodow

- montaz osprzetu instalacyjnego

- wykonanie pomiaréw rezystancji i ochrony przeciwporazeniowej
- wykonanie protokotéw pomiaréw
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1.7 Teren budowy

Teren budowy obejmuje pomieszczenia biurowe wraz z korytarzami przylegajacymi
do tych biur .

1.8. Organizacja robét i przekazanie placu budowy

Prace modernizacyjne bedg przeprowadzone w trakcie uzytkowania obiektu.
Nalezy wytaczyé z obszaru dostgpnosci kolejne elementy modernizaci.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy Plac Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
przedmiarem robot i Specyfikacjg Techniczna.

1.9 Zabezpieczenie intereséw 0s6b trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepiséw oraz
Powinien zapewnié ochrone wtasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest
zobowigzany do szczegbtowego oznaczania instalacii urzgdzen i ich
zabezpieczenia przed uszkodzeniem, a takze do natychmiastowego powiadomienia
inspektora nadzoru, wtasciciela instalacji jezeli zostang przypadkowo uszkodzone w
trakcie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w instalacjach i urzadzeniach,
spowodowane w trakcie wykonywania robot.

1.10. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy |
wykonczenia robét Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majgce na celu unikania zanieczyszczen powietrza, wod gruntowych,
nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla $rodowiska czynnikow

przy wykonywaniu robot.

1.11 Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrony p.poz. na budowie

Wykonawca jest zobowigzany do wykluczenia pracy personelu w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat konieczne wyposazenie
dla zapewnienia bezpieczenstwa oraz odziez wymagana dla personelu
zatrudnionego na budowie. W szczegélnosci. Wykonawca zapewni
zabezpieczenie pracownikom w trakcie prac na wysokosci.

Wykonawca stale bedzie utrzymywat wyposazenie p.poz. placu budowy w stanie
gotowoéci zgodnie z przepisami p. pozarowymi.

Kierownik budowy jest zobowigzany sporzadzi¢ plan BIOZ zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury:

z dn. 23.06.2003 Dz. U. Nr 120 poz. 1126

z dn. 06.02.2003 Dz. U. Nr 47 poz. 401

z dn. 26.09.1997 Dz. U. Nr 169 poz. 1650

W planie BIOZ szczegding uwage zwrécié na zabezpieczenie stref budynku
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Oraz zabezpieczenie prac w obrebie istniejacej instalacji elektrycznej.

1.12. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany, do zabezpieczenia Terenu budowy w okresie
trwania realizacji Umowy az do zakonczenia i odbioru koicowego robot. W
czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace.

2. Materialy

Przy wykonywaniu rob6t mogg by¢ stosowane wytgcznie wyroby o wiasciwosciach
uzytkowych zapewniajgcych spetnienie wymogoéw podstawowych (Prawo Budowlane
art. 5 ust.1 pkt. 1)zalecane w projekcie wykonawczym, dopuszczone do obrotu
powszechnego.

Wszelkie materialy, wyroby i urzadzenia zastosowane w Dokumentacji Projektowe]
mozna zastgpi¢ rownowaznymi stosujac te same parametry techniczne i wymagania
funkcjonalne poparte certyfikatami, $wiadectwami dopuszczenia, atestami w
zaleznosci od wymagan wynikajacych z odpowiednich przepisow.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy i wyroby zgodnie z
wymaganiami DP i niniejszych ST. Nie przewiduje sie dostarczania materiatow
badz wyrobow przez Zamawiajgcego.

Wykonawca powiadomi Inspektora o wyborze materiatu. Wybrany
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pdzniej zmieniany bez zgody
Inspektora.

2 2. Stosowanie materiatéw

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowaé materiaty, ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujgcy, ze zapewniono zgodnosc =
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Poiskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci z aprobatg techniczng, dla ktdrych
nie ustalono Polskiej Normy

2.3. Przechowywanie sktadowania i materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg
potrzebne na budowie, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem zachowaty
swoja jako$¢ i wrasciwos¢ do robdt oraz byty dostgpne do kontroli Inwestora.

3. Sprzet Budowlany

Wykonaweca jest zobowigzany do uzytkowania sprzetu zapewniajgcego odpowiednia
jako$¢ wykonywanych robét.




Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
dopuszczajacych sprzet do uzytkowania, zgodnie z odpowiednimi przepisami.

4. Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich érodkow transporiu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci
przewozonych materiatow.

Transport nalezy prowadzic przestrzegajac wytycznych normowych dla
poszczegoinych materiatéw i wyrobow oraz zgodnie z zaleceniami producentow |
dystrybutorow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. Wiasciwosci wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z DF,
ST, PZJ, harmonogramem robot oraz poleceniami Inspektora. Decyzje Inspektora
w sprawach akceptacji materiatow i elementéw robét muszg byc¢ oparte na
wymaganiach zawartych w Umowie, Dokumentaciji Projektowej i Specyfikacjach
Technicznych.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce
zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania
robét.

Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pbzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania
robot.

6. Kontrola jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét, jakosé materiatow |
elementéw.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli robét, takze robét zanikowych.
Wykonawca przedstawi w uzgodnionym terminie inspektorowi nadzoru program
zapewnienia jakosci z uwzglednieniem danych dotyczacych materiatdw i sprzetu
oraz kwalifikacji pracownikow.

6.1 Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy obejmuje:

- informacje o zgtoszeniu rob6t modernizacyjnych wraz z zatgczonym projektem
wykonawczym

- protokoty odbioréw czesciowych i koncowych

- certyfikaty bezpieczeristwa, aprobaty i deklaracje zgodnosci z PN
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy i
przechowywaniem jej we wtasciwym zabezpieczonym miejscu.

7. Obmiar robét




Obmiar robét okresla faktyczny zakres wykonywanych — robot wykonanych
zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjg techniczng w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robét dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora
nadzoru o terminie i zakresie obmierzanych robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbior czeSciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania robét. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.

8.2. Odbiér koricowy

Odbiér ostateczny i korcowy polega na finalnej ocenie wykonania robét w
odniesieniu do ich jakosci, ilosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz
gotowo$¢ do odbioru ostatecznego korncowego stwierdzona przez \Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora. Odbior ostateczny koricowy rob6t nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia
rob6t i przyjecia dokumentéw wymienionych ponizej. Odbioru ostatecznego robdt
dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego W o0becnosci Inspektora |
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnoéci wykonania robét z przedmiarem i ST. W toku ostatecznego odbioru
komisja zapozna sie z protokotami robot zanikowych i ulegajgcych zakryciu oraz
rob6t poprawkowych i uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustall
nowy termin odbioru ostatecznego koricowego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegolnych rodzajach robot nieznacznie
odbiega od wymaganej w ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potraceri,
oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonanych robdét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego koncowego

robét jest Protokét Ostatecznego Odbioru Robot sporzgdzony Wwg Wzoru

ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace

dokumenty:

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych

- Protokoty z pomiaroéw instalacji elektrycznej, tj.: ochrony przeciwporazeniowej,
rezystancji izolacji obwodéw NN i kabli, badania wytgcznikow réznicowo-
pradowych

- deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci zabudowanych materiatow

W przypadku, gdy wg komisji dokumenty odbioru nie beda przygotowane do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin

odbioru ostatecznego roboét.




8.4. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad i usterek stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu. W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamawiajgcy moze
dokonaé przegladu gwarancyjnego, o ktérym bedzie powiadamiat pisemnie
Wykonawce

9. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 7.07.1994 — Prawo Budowlane (dz.U. nr 89, poz. 414 z pdzn.
Zmianami z 27.03.2003 Dz.U nr 80 z 10.05 poz. 718.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19.11.2001

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 08.11.2004r w sprawie aprobat
technicznych Dz.U. nr 198 z 2004r. poz. 204

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16.06.20034. w
sprawie ochrony p.poz. budynkéw Dz. U. nr 121 poz. 1138

Warunki techn. Wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — Ministerstwo
Gospodarki Przestrzennej; Instytut Techniki Budowlanej — W-wa 1989 tom [V
PN-ICE 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnieni bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-ICE 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Postanowienia ogoine. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzenie odbiorcze.

PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor |
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér |
montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa diugotrwata przewodow.
-PN-IEC60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona
przed przepieciami atmosferycznymi i tgczeniowymi.

-PN-EN12461-1 Oéwietlenie wnetrz $wiattem elektrycznym.

Il. WYKONANIE ROBOT ELEKTRYCZNYCH
KOD CPV : 45310000-3 - roboty w zakresie instalacji elektrycznej
1.WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Zasilanie

Zasilanie urzadzen odbywac sie bedzie z istniejacego ztacza ZK 3a poprzez wytacznix p.

poz. Do rozdzielnicy RG zabudowanej w miejsce istniejgcej rozdzielnicy metalowe].
Zaprojektowano nowg rozdzielnice RG-400/230 V, 50 Hz o stopniu ochrony 1P35.
Z rozdzielnicy RG zasilane sg tablice bezpiecznikowe i rozdzielnice catego obiekiu.
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W celu dostosowania instalacji do obecnie obowigzujacych przepisow, przewidziano
wymiane tablic bezpiecznikowych TB-1, TK oraz rozdzielnicy RG +TP.

1.2. Ochrona przeciwprzepieciowa
W rozdzielnicy RG i w tablicy TB-1 zastosowano zestaw ochronnikow przeciw-
przepieciowych klasy B + C a w tablicy TK ochronnikéw klasy D.

1.3. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym

Projektowana instalacja 400/230 V pracowac bedzie w uktadzie sieci TN-C-S
z oddzielnymi przewodami neutralnymi (N) oraz ochronnymi (PE).

Ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym przy dotyku posrednim stanowic
bedzie samoczynne, szybkie wytgczenie zasilania przez zadziatanie zabezpieczen
zwarciowych, a dla gniazd wtyczkowych dodatkowo zabezpieczenia réznicowo-
pradowe zabudowane w obudowanym zestawie gniazd wtyczkowych.

Wszystkie przewodzgce elementy obuddw urzadzen i wyposazenia elekirycznego
nalezy potgczyé z ziemig przewodem ochronnym PE z wykorzystaniem dodatkowych
zyt w kablach zasilajgcych.

Skutecznoéé ochrony przeciwporazeniowej w projektowanej instalacji zostata
sprawdzona obliczeniowo. Przed uruchomieniem instalacji skutecznos¢ ochrony
przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢ metodg pomiarows.

Dodatkowym $érodkiem ochrony przeciwporazeniowej bedzie system potgczen
wyréwnawczych.

1.7. Pomiary i proby techniczne

Po wykonaniu robét nalezy wykonaé nastepujace pomiary i proby techniczne wraz z
protokotami:

- sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji poszczegdinych obwodow N/N

- sprawdzenie i pomiar impedancji petli zwarcia

2. Wymagania szczegoétowe
2.1. Montaz urzadzen rozdzielczych

- Montaz wytacznika p. poz. zgodnie z projektem i zestawieniem materiatow,
montaz rozdzielnicy R-G +TP i tablic TB-1, TK, z wyposazeniem zgodnie

z projektem i zestawieniem materiatow

podigczenie i oznaczenie przewodow,

opisanie rozdzielnic i tablic,

naprawa miejsc zamocowania

2.2. Uktadanie przewodéw w korytkach kablowych

utozenie i zamocowanie korytek kablowych
rozwiniecie, sprawdzenie i odmierzenie przewodow
utozenie przewodow

zatozenie oznacznikéw kablowych

'

2.3. Ukladanie przewodéw w rurkach ostonowych




utozenie uchwytow

utozenie rur
rozwiniecie, sprawdzenie i odmierzenie przewodow

wciggniecie przewodow

2.4 Montaz zestawu gniazd wtyczkowych
- przygotowanie miejsca zabudowy
- umocowanie obudowy zestawu gniazd - 2 gniazda
- podtgczenie i sprawdzenie (przedzwonienie) zestawu gniazd wtyczkowych
- ztozenie gniazd

2.5 Sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji poszczegolnych obwodow N/N

okreslenie obwodu

ogledziny instalacji

sprawdzenie stanu potgczen w puszkach i tacznikach
odtgczenie odbiornikow

pomiar rezystancji izolacji i ciagtosci obwodu
podtgczenie odbiornikow

- sporzgdzenie protokotu

1

2.6 Sprawdzenie i pomiar instalacji ochrony przeciwporazeniowej

- ogledziny dostepnych czesci instalacji ochrony przeciwporazeniowe]

- pomiar impedancji petli zwarcia
- pomiar pradu i czasu zadziatania oraz sprawdzenie dziatania przyciskow test

wytgcznikdw réznicowopradowych
- sporzgdzenie protokotu






